
概要 物体操作時の人間の力加減を学習したAIが、
人間並みの速くなめらかな動作と環境適応の両立を実現しました。
市販のロボットが多様なタスクを実現できるようになります。
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ポスターデータ
ダウンロード用QRコード
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【お問い合わせ先】筑波大学産学連携企画課 E-mail : event-sanren@un.tsukuba.ac.jp
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